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Uma Borda € o limite entre duas regides com propriedades
relativamente distintas de nivel de cinza.
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A magnitude da primeira derivada pode ser
usada na deteccao da presenca de uma
borda em uma Imagem.

A segunda derivada pode ser usada para
determinar se um pixel da borda localiza-se
no lado escuro ou claro da Imagem.

A segunda derivada possui um cruzamento
por zero no ponto intermedidrio da transicao
dos niveis de cinza.




Imagem Gradiente
e O gradiente de uma imagem:
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e O gradiente aponta na diregao da mudanca de intensidade mais rapida.
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A direcao do gradiente é dada por:
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* QOu seja, a direcao é perpendicular a borda no ponto.
A Forca da Borda (“edge strength”) e dada pela Magnitude do gradiente.
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Operadores Gradiente
(Robert, Sobel, Prewitt, etc...)
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- Direcao do Gradiente: (relativamente a x)
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Efeitos do ruido

e Considere uma Unica linha ou coluna de uma imagem
— Plotando a intensidade como fungao da posicao:
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Onde esta a Borda?
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Onde esta a Borda? Procurar por picos em:
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ML: K-Means (Unsupervised)

« K-Means partition the space into K classes.
* Each point belongs to the cluster with the nearest mean
* Here “nearest” is based on some norm (e.g. Euclidean norm)

4 Classes Feature space




ML: K-Means (Unsupervised)

4 Classes

criteria = (cv2.TERM_CRITERIA_EPS + cv2.TERM_CRITERIA MAX_ITER, 18, 1.0)

OpenCV provides cv2.kmeans(samples, nclusters(K), criteria, attempts, flags) function for color
clustering.

1. samples: It should be of np.float32 data type, and each feature should be put in a single column.
2. nclusters(K): Number of clusters required at the end

3. criteria: It is the iteration termination criteria. When this criterion is satisfied, the algorithm iteration
stops. Actually, it should be a tuple of 3 parameters. They are “( type, max_iter, epsilon ) :

Type of termination criteria. It has 3 flags as below:

e cv.TERM_CRITERIA_EPS — stop the algorithm iteration if specified accuracy, epsilon, is reached.

e Cv.TERM_CRITERIA_MAX_ITER — stop the algorithm after the specified number of
iterations, max_iter.

e Cv.TERM_CRITERIA_EPS + cv.TERM_CRITERIA_MAX_ITER — stop the iteration when any of the
above condition is met.

Feature space



ML: K-Means (Unsupervised)

Onginal Image gmentad iImage when &

: Image Segmentation when K=3

4 Classes

https://www.kdnuggets.com/2019/08/introduction-image-segmentation-k-means-clustering.html
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